Die Matrix der Abbildung φ|V_r −→ V_r bezüglich der Basis x_{1,1}, x_{1,2}, . . . , x_{1,r}, x_{2,1}, x_{2,2}, . . . hat Jordan-Normalform.

⇐ {Vertreter einer Basis von V_r /V_{r−1}. x_{1,r}, x_{2,r}, . . . , x_{sr ,r} . . . x_{1,r−1}, x_{2,r−1}, . . . , x_{sr ,r−1}, x_{sr +1,r−1}, . . . , x_{sr−1 ,r−1} . . .

. . .

. . .

. . .

. . . x_{1,j} , x_{2,j} , . . . , x_{sr ,j} , x_{sr +1,j} , . . . , x_{sr−1 ,j} , . . . , x_{sj+1 ,j} , x_{sj+1 +1,j} , . . . , x_{sj ,j} ⇐ {Anwendung von (φ − λ · id)

. . .

. . .

. . .

. . . ⇐ Vertreter einer Basis von V_{j−1}/V_{j−2}, bestehend aus den Vektoren, die aus den vorher konstruierten Vertretern einer Basis von V_j /V_{j−1} durch Anwendung von (φ − λ · id) entstehen, ergänzt durch x_{sj +1,j−1}, . . . , x_{j−1,j−1}. x_{1,j−1}, x_{2,j−1}, . . . , x_{sr ,j−1}, x_{sr +1,j−1}, . . . , x_{sr−1 ,j−1}, . . . , x_{sj+1 ,j−1}, x_{sj+1 +1,j−1,}. . . , x_{sj ,j−1},x_{sj +1,j−1}, . . ., x_{sj−1 ,j−1} . . .

. . .

. . .

. . .

. . .

. . .

. . .

. . .

. . .

. . .

. . .

x_{1,2}, x_{2,2}, . . . , x_{sr ,2}, x_{sr +1,2}, . . . , x_{sr−1 ,2}, . . . , x_{sj+1 ,2}, x_{sj+1 +1,2}, . . . , x_{sj ,2}, x_{sj +1,2}, . . ., x_{sj−1 ,2}, . . . , x_{s3 ,2}, x_{s3 +1,2}, . . ., x_{s2 ,2} . . .

. . .

. . .

. . .

. . .

. . .

. . .

x_{1,1}, x_{2,1}, . . . , x_{sr ,1}, x_{sr +1,1}, . . . , x_{sr−1 ,1}, . . . , x_{sj+1 ,1}, x_{sj+1 +1,1}, . . . , x_{sj ,1}, x_{sj +1,1}, . . ., x_{sj−1 ,1}, . . . , x_{s3 ,1}, x_{s3 +1,1}, . . ., x_{s2 ,1}, x_{s2 +1,1}, . . ., x_{s1 ,1} s_r (r×r)−Kästchen s_{r−1} −s_r ((r−1)×(r−1))−Kästchen s_j −s_{j+1} (j×j)−Kästchen s_{j−1} −s_j ((j−1)×(j−1))−Kästchen s_2−s_3 (2×2)−Kästchen s_1 −s_2 (1×1)−Kästchen